CINEMATICA

Un cuerpo se mueve segin el siguiente vector de pOSlClén-
x=2t2—t, y=t341; z= 'b2—-2t+l Hallar a) Expresiones de v(t)
¥-2al%) . b) Vabores de ¥, 8, as, an y radio de curvatura

para t=2 s. ¢) Angulo que forman los vectores v vy a para

t=2 s. |
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