Ejemplo pag 41, FQ, 392BUP, Edelvives.

CINEMATICA

Las posiciones que ocupa un movil en su movimiento, vienen

dadas por las siguientes ecuaciones, en las que x, y, Z, es-

tdn expresadas en metros, y t en segundos:

z=t34 2%

Hallar, para el instante t=2 s:
a) La posicidén del movil.

b) E1 mbédulo de la velocidad.
c) La aceleraciédn.

d) La
e) El

x=t242t-5  y=t+l
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aceleracibn tangencial y normal.
radio de la curvatura de la trayectoria.
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